SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT
Instalacje elektryczne — System sygnalizacjigra
1. Adres obiektu budowlanego:41-200 Sosnowiec, ul. Zegadtowicza 3
2. Zakres robot budowlanych objgtych przedmiotem zamowienia, nazwy i kody:

CPV 45312100-8 Instalowaniezaoowych systemow alarmowych

3. Nazwa zamawiagcego, adresSosnowiecki Szpital Miejski Sp. Z 0.0. 41-219 Smsrec ul.
Szpitalna 1.

4. Imie i nazwisko osoby opracowujcej specyfikacg wykonania i odbioru robot:
Krzysztof Sataga

1. Wstp
1.1 Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejws/magania dotycce wykonania i odbioru
remontu instalacji systemu sygnalizacjizaou w ramachRemontu pomieszczé 2 pietra
w segmencie A przy ul. Zegadtowicza 3"
1.2 Zakres stosowania specyfikaciji
Specyfikacja Techniczna stosowana jest, jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.3
1.3 Zakres robo6t obiych specyfikacj
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techkni& dotycz prowadzenia robét przy
wykonaniu naspujacych prac:
- wykonanie tras kablowych i ukenie kabli
- monta i podhkczenie elementéw systemu
- rozruch i oprogramowanie systemu
- przeszkolenie obstugi
1.4 Ogdélne wymagania dotyge robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny, za j&kowykonanych rob6t oraz za ich zgodéo
z dokumentagj projektova, specyfikacjami Technicznymi, obogiujacymi normami oraz
poleceniami Nadzoru Inwestycyjnego.
2. Materiaty
2.1 Rodzaj materiatow
W zwiazku z istniejca w pozostatych egciach szpitala instalaciSAP w Systemie ESSER
przedmiotowa instalacja powinna stanéwontynuaat tego systemu.
Elementy i uradzenia stanowce kompletny system spelniaj wymagania nafey dobiera zgodnie
Z opisami materiatdw w pozycjach przedmiaru. Pa#eshaterialty mogby¢ zamieniane po
konsultacji z Inwestorem pod warunkiem zastosowseigych odpowiednikéw posiadggych
wymagane atesty lub certyfikaty. W przypadku wpstnia koniecznéi zmiany systemu decyzja
taka wymaga pisemnej zgody Inwestora.
2.2 Warunki dostawy
Materialy i uradzenia powinny pochodziod producentow lub autoryzowanych dystrybutoréw
zgodnie z punktem 2.1. Wykonawca powinien:
-dokon& uzgodnié dotyczcych rytmiczndci dostaw wynikajcej z harmonogramu robot
-zagwarantoma sobie dosfp do wynikow bada petnych i niepelnych oraz specjalnych,
wykonywanych przez producenta.
-zapewné sobie od producenta atestq@édczenie o jakei).
2.3 Transport i skladowanie
Zastosowane materiaty nie wymagagczegolnych warunkéw transportu i skladowanideiya
stosowa sie do zalecé producenta.
2.4 Kontrola jakéci
Wykonawca jest odpowiedzialny, za jakomateriatow uytych do realizacji rob6t. Wykonawca
zobowhzany jest do oceny jako materiatdbw dostarczanych przez producenta i zgbdndci
z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikéechnicznej na podstawie:
-rezultatow badapetnych wykonywanych przez producenta




-rezultatdw bada niepetnych wykonywanych przez producenta dladkq partii dostarczanej na
budowe

-atestu (z&wiadczenia o jakéei)

-oceny wizualnej kadej jednostkowej dostawy

-dodatkowych badawykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku zgbrsa przez Nadzor
Inwestorski vatpliwosci

Potwierdzenie wigciwosci materiatow i wyrobow z kalej dostawy powinno léypodane w:
-zawiadczeniach z kontroli

-zapisach w dziennikach budowy

-innych dokumentach

Kazda dostawa powinna byvyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaragodndci.

3. Sprat

Wykonawca przyspujacy do wykonania prac winien wykazaie mazliwoscia korzystania z maszyn
I sprztu gwarantujcych wiaciwa to jest spetniaca wymagania Specyfikacji Technicznej jako
rob6t. Wykonawca jest zobowdany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu, na jak®é wykonywanych prac, zarbwno w miejscu tych prak, tige przy
wykonywaniu czynngéci pomocniczych oraz w czasie transportu, zataduntadunku materiatow,
sprz:;tu itp. Sprzt uzywany przez wykonawgcwinien uzyska akceptag Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigfodkow transportu, ktére nie wptyma
jakos¢ wykonywanych robét. Materialy przeweone na srodkach transportu powinny &y
zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i uktadgodnie z warunkami transportu wydanymi
przez ich wytwore. Dodatkowe warunki prowadzenia transpotiwkreslone w punkcie 2.3

5. Wykonanie robét

5.1 Prace przygotowawcze

Przed rozpoczxiem wykonywania robét kablowych naje przeprowadz kontrok przygotowania
podiaza, zak@czenia rob6t stanu surowego i osadzenieieanic drzwiowych, okiennych. Przed
rozpoczciem wykonywania monta nalery przeprowadz dodatkowo kontrel zakaczenia robot
instalacyjnych. Podiee musi bg¢ mocne, czyste, rowne i suche. Nieréégiopowinny by
wyréwnane tynkiem podktadowym lub wyréwnane zapraw

5.2 Zasady ogodlne

Przy wykonywaniu robét kablowych naleprzestrzega ogélnych zasad prowadzenia kabli. Nsle
szczegOblnie zwrGéi uwag:, aby trasy sygnatowe nie byly prowadzone réwneedo kabli
energetycznych, ajeli zachodzi taka konieczédto w odlegtdci nie mniejszej i 10 cm. Monta
urzadzen nalezy wykonywa w sposob estetyczny z uwzdhieniem arazecji pomieszcze

5.3 Sposob wykonywania robot

5.3.1Mont& gniazda IQ8Quad 805590

Gniazdo do sufitu mocuje esidwoma wketami poprzez kotki rozporowe (zalecane kotki
o srednicy 6mm). Wskazane jest wiercenie otworow poitikozporowe do mocowania gniazda przy
uzyciu szablonu o odpowiednim rozstawie otworOw. Zézstaw otworéw mize by przyczym
zdeformowania gniazda przy silnym dekeniu wketdw mocupcych. Miejsca podiczania
poszczegoblnych przewodow opisagena zhczu.

5.3.2Monta czujek O2T 1Q8uad 802374

Czujki instaluje si w gniazdach 1Q8Quad 805590. Mantezujki w gnigdzie polega na
wlozeniu jej do gniazda i przedgeniu do momentu zatr@gecia go w gniedzie.

5.3.3Monta wskanika zadziatania

Wskanik zadziatania nalgy zainstalowa w dobrze widocznym miejscu na suficie. W tym
celu naley wewrgtrznma wyprask — podstaw - przymocowa do sciany za pomag kotkdw lub



wkretow o $rednicy 4mm, a nagpnie przewodami patzy¢ zaciski wskanika z odpowiednimi
zaciskami gniazda czuijki.

5.3.4Mont& recznych ostrzegaczy favu ROP

Ostrzegacz montuje esina ptaskiej powierzchni przyzyciu 2 kotkéw rozporowychp6 i
wkretéw z tbem walcowym, dostarczanych w komplecietezegaczem. Rozmieszczenie otworow do
mocowania zalecagiwytyczy przy wyciu szablonu. Do mocowania ostrzegacza natynkoabeyn
zastosowaramlke maskugca. Ze wzgkdu na znacznsite uderzenia wymagando uruchomienia, nie
naleey montow& ostrzegaczy bezpmednio do plyt kartonowo-gipsowych bez dodatkowego
wzmocnienia.

5.3.5Mont& sygnalizatora akustycznego

Gniazdo sygnalizatora jest elementem maoyun sygnalizator do puszki instalacyjnej P(dwie
sruby M4) lub sufitu,sciany przy pomocy dwéch wetdw i kotkébw rozporowych. W gnigizie
opcjonalnie montowany jest blok z elementem satoetgm, utrudniajcy usungcie sygnalizatora.

5.3.6Uktadanie kabli o funkcji podtrzymania wtawasci kabla przez czas 90 min.

Kable typu HTKSH PH90 do drzwi sterowanych ppiodo sygnalizatoréw akustycznych
prowadzé w rurkach Peschla pod tynkiem w ten sposob, apewné przykrycie je tynkiem
0 grubdgci min. 5mm .

6. Kontrola jakéci robot

Kontrola polega na:

1) Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie 2z gwEetowym projektem
i ustaleniami bigacymi

2) Sprawdzeniu kompletsdoi i estetyki montau zgodnie z przedmiotowym projektem
i ustaleniami bigacymi. Ustala si czy zastosowany materiat jest zgodny z ustaleniami
projektowymi, czy legitymuje si deklaracp zgodndci lub certyfikatem zgodrici
z wymienionymi w ustaleniach technicznych normauhi &probatami technicznymi.

3) Sprawdzenie poprawlo podhczen.

4) Sprawdzenie spetnienia za@ funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowadzemiéb
i symulac§ na etapie testowania.

Jezeli roboty nie § wykonane zgodnie z wymaganiami, ngledokon& naprawy usterek zgodnie
Z procedus usuwania niezgodioi. Procedura usuwania niezgodaio stosowane materiaty powinny
by¢ akceptowane przez Nadzor Inwestycyjny.
7. Obmiar robot
Ogdlne zasady obmiaru podano w specyfikacji , @gbdvymagania techniczne”. Jednastk
obmiarovg jest 1 mbtrasy kablowej i 1 szt. dla wdzen i elementéw instalacji obfych niniejsza
Specyfikacy Technicza.
8. Odbior robot
Odbiér robo6t obejmuje:
odbidr robot zanikagych lub ulegajcych zakryciu
odbidr ostateczny (catego zakresu prac)
odbiér pogwarancyjny (po uptywie okresu gwarancgjje
Odbiér ostateczny dokonywany jest po catkowitym at@keniu rob6t na podstawie wynikow
pomiaréw i bada jakosciowych. Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest nadgiawie oceny
wizualnej i funkcjonalnej instalacji dokonanej przasdadzér Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w specyfikaGgplne wymagania techniczne”.
Podstaw odbioru robdét instalacyjnych stanawiastpujace dokumenty:
» dokumentacja techniczna
= zawiadczenia o jakei materiatdbw i wyroboéw dostarczonych na budow postaci
atestu, certyfikatu jaki lub deklaracji zgodrizi



= protokoty odbioru materiatéw i wyrobow

= protokoty odbioru poszczegdinych etapow lub eledeniobdt

= wyniki bada laboratoryjnych materiatéw i wyrobéw, $je bylty zalecane przez Nadzor

Inwestycyjny

= ekspertyzy techniczne,§ebylty wykonywane przed odbiorem budynku
9. Podstawa ptatioi

Ogodlne wymagania dotygeze ptatnéci podano w specyfikacji , Ogélne wymagania
techniczne”. Platn@ za wykonane prace aitg niniejsa specyfikacy nalezy przyjmowa& zgodnie
z ocen jakaosci uzytych materiatow i jakéci wykonania rob6t na podstawie wynikow pomiaréw
i bada. Cena wykonania robét obejmuje wykonanie pethegoesu prac podanego w punkcie 1.3
10. Przepisy zwazane:
Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamawigblicznych (Dz.U. 2013 poz. 907 zzmd zm.)
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlanédi.]J. 10.243.1623 z pidn. Zm)
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie @vwggozarowej (Dz.U.2009 . 178. 1380)
Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. - o0 dozorze texmym (Dz.U.00.122.1321 z fd. zm.)
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach lwldoych (Dz.U.04.92.881)
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrénagowiska (Dz.U.08.25.150 z pd. Zm.)

PN-EN 54- Systemy sygnalizacji garowej. Wprowadzenie
1:1998

PN-EN 54- Systemy sygnalizacji garowej. Czs¢ 2: Centrale
2:2002 sygnalizacji paarowej

PN-EN 54- Systemy sygnalizacji garowej. Czs¢ 7: Czujki dymu.
7:2004 Czujki punktowe dziatage z wykorzystanierswiatta

rozproszonegawiatta przechodgego lub jonizacji

PN-EN-54-4:2001 System sygnalizacji@w — zasilacze /A1:2004

PN-EN-54-18:2007  System sygnalizacjiga — uradzenia wejcia/wyjscia
PN-91/E-05009/01 Instalacje elektryczne we&tzich budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe

PN-91/E-05009/41 Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przeciwpamniowa

PN-93/E-05009/46 Instalacje elektryczne w obiektaatiowlanych. Ochrona zapewnieg
bezpieczéstwo. Od4czanie i 4czenie



